Kategori 6 — Sensorer och lasrar

6A System, utrustningar och komponenter

6A001 Akustiska system, utrustningar och komponenter, enligt f6l-
jande:

a) Marina akustiska system, utrustningar samt komponenter som
sérskilt konstruerats for dessa, enligt foljande:

1. Aktiva (sdndande eller sdndande och mottagande) system, ut-
rustningar samt komponenter som sérskilt konstruerats for dessa,
enligt foljande:

Anm.: Avsnitt 6A001.a.1 omfattar inte foljande utrustning:

a) Ekolod som arbetar vertikalt under apparaturen och inte innehéller nagon
avsokande funktion som Overstiger £20°, och som ar begransade till att méta
vattendjup, avstandet till sjunkna foremal eller att soka fisk.

b) Riktade vagor, enligt foljande:

1. Riktade vagor for nddsandningar.
2. Ljudgivare som sirskilt konstruerats for forflyttning eller for att ater-
komma till en undervattensposition.

a) Akustisk utrustning konstruerad for kartldggning av sjobotten
enligt foljande:

1. Kartliggningsutrustning for ytfartyg som konstruerats for
topografisk kartldggning av havsbottnen och har samtliga f6ljande
egenskaper:

a) Konstruerade for att kunna mita vid en vinkel som Gver-
stiger 20 °© fran vertikallinjen.
b) Konstruerade for att médta havsbottnens topografi dér
havsbottnen ligger pa storre djup én 600 meter.
¢) En ’loduppldsning’ som ar mindre &n 2.
d) ’Forbittring’ av djupnoggrannheten genom kompensation
for allt foljande:
1. Den akustiska sensorns rorelse.
2. Fortplantningen i vattnet fran sensorn till havsbottnen
och tillbaka.
3. Ljudhastigheten vid sensorns.

Tekniska anm..
1. Med ’loduppldsning’ avses svepets bredd (grader) dividerat med hogsta antal
lodningar per svep.

2. 1 ’forbittring’ ingér forméagan att kompensera genom yttre medel.
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6A001 a) (forts.)

2. Utrustning konstruerad for kartliggning under vatten som
konstruerats for topografisk kartlaggning av havsbottnen och har
samtliga foljande egenskaper:

a) Konstruerade eller modifierad for att arbeta pa storre djup

dn 300 m.

b) En ’lodningshastighet’ som &r hogre &n 3 800.

Teknisk anm.:
Med ’lodningshastighet’ avses produkten av den maximihastighet (m/s) med
vilken sensorn kan arbeta och hogsta antal lodningar per svep.

3. Sidoskannande sonar (SSS) eller syntetisk apertursonar
(SAS) som konstruerats for avbildning av havsbotten och som har
samtliga foljande egenskaper:

a) Konstruerad eller modifierad for att arbeta pa storre djup

dn 500 m.

b) En ’yttickningshastighet’ som ér hogre dn 570 m%/s vid

drift med béade en ’upplosning i lingdled’ och en "uppldsning i

tvirled’ som dr mindre &n 15 cm.

Tekniska anm.:
1. *Yttackningshastigheten® (m?/s) 4r tva ginger produkten av den maximala
sonarrdckvidden (m) och den maximihastighet (m/s) med vilken sensorn kan
arbeta.
2. ’Uppldsningen i léngdled’ (cm), endast for SSS), ér lika med produkten av
azimutens (horisontell) lobbredd (grader), maximal sonarrdckvidd (m) och 0,873.
3. *Upplosningen i tvdrled’ (cm) &r lika med 75 dividerad med signalens
bandbredd (kHz).

b) System for att uppticka eller lokalisera foremal med nagon av
foljande egenskaper:

1. en sédndningsfrekvens under 10 kHz,

2. ett ljudtryck &ver 224 dB (referens 1 pPa pé 1 m avstand) for
utrustningar som arbetar inom frekvensomradet 10 kHz till och
med 24 kHz,

3. ett ljudtryck 6ver 235 dB (referens 1 pPa pa 1 m avstand) for
utrustningar som arbetar inom frekvensomradet 24 kHz till 30
kHz,

4. ett system med strdlar med mindre dn 1 ° utbredning lings
nagon axel och en arbetsfrekvens under 100 kHz,

5. ett system som konstruerats for att fungera med en riackvidd
pa mer én 5 120 m, eller

6. systemen som konstruerats for att kunna motstd trycket pa
mer dn 1 000 m djup och som har en givare med négot av foljande

a) dynamisk tryckutjimning, eller
b) séndande element som inte bestar av bly-zirconat-titanat.



6A001 a) (forts.)

¢) Akustiska projektorer, inklusive givare som innehéller piezoe-
lektriska, magnetostriktiva, elektrostriktiva, elektrodynamiska eller
hydrauliska element som kan arbeta individuellt eller i en bestimd
konfiguration och med négon av foljande egenskaper:

Anm. I: Akustiska projektorer, inklusive séndare, som sérskilt konstruerats for en
viss utrustning, ska behandlas som den utrustningen.

Anm. 2: Avsnitt 6A001.a.1.c omfattar inte elektroniska kéllor som riktar ljudet
enbart vertikalt, eller mekaniska (t.ex. luftkanoner eller &ngchockskanoner) eller
kemiska (t.ex. explosiva) kéllor.

1. En momentan stralad ’akustisk effekttdthet’ som Overstiger
0,01 mW/mm? /Hz for apparater som arbetar pa frekvenser under
10 kHz.

2. En kontinuerligt stralad ’akustisk effekttdthet’ som Gverstiger
0,001 mW/mm?® /Hz for apparater som arbetar pa frekvenser under
10 kHz.

Teknisk anm.:
’Akustiska effekttitheten’ erhélls om man dividerar utgangseffekten med pro-
dukten av den stralande ytan och arbetsfrekvensen.

3. Sidlobsundertrycket ar 6ver 22 dB.

d) Akustiska system och utrustningar konstruerade for att bestam-
ma ytfartygs eller undervattensfarkosters position med alla f6ljande
egenskaper och for dem sérskilt konstruerade komponenter:

1. Detekteringsavstdnd som Overstiger 1 000 m, och
2. Positioneringsnoggrannhet pd mindre dn 10 m rms (effek-
tivvardet) vid métning pa 1 000 m avstand.

Anm.: Avsnitt 6A001.a.1.d omfattar

a) utrustning som anvinder koherent “signalbehandling” mellan tva eller flera
pejlsdndare och hydrofonutrustning som bérs av ytfartyget eller undervattensfar-
kosten,

b) utrustning som automatiskt kan korrigera for det fel som uppstar vid posi-
tionsbestdmningen pa grund av ljudets utbredningshastighet.

e) Aktiva individuella sonarer som ar sérskilt konstruerade eller
modifierade for att upptécka, lokalisera och automatiskt klassificera
simmare eller dykare, med alla f6ljande egenskaper:

1. Detekteringsavstand som Overstiger 530 m.

2. Positioneringsnoggrannhet pad mindre dn 15 m rms (effektiv-

vardet) vid mitning pa 530 m avsténd.

3. Bandbredd for utsidnd pulssignal dverstiger 3 kHz.
ANM.: For dykardetekteringssystem som sérskilt konstruerats eller dndrats for
militdr anvéndning, se den kontrollbestimmelserna for varor med militdr an-
vindning.
Anm.: For 6A001.a.1.e anvinds det storsta detekteringsavstdndet, om flera olika
detekteringsavstand dr angivna for olika omgivningar.
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2. Passiva system, utrustning och komponenter som konstruerats
speciellt for dessa, enligt foljande:

a) Hydrofoner med nagon av foljande egenskaper:

Anm.: Hydrofoner som sérskilt konstruerats for en viss utrustning ska behandlas
som den utrustningen.

1. Innehaller kontinuerliga flexibla avkénningselement.

2. Innehéller flexibla sammanséttningar av diskreta avkdnnings-
element med en léngd eller diameter pa mindre 4n 20 mm och med
ett avstdnd mellan elementen som understiger 20 mm.

3. Innehaller ndgot av foljande avkdnningselement:

a) Optiska fibrer,

b) annan ’piezoelektrisk polymerfilm’ &n polyvinylidenfluo-
rid (PVDF) och dess sampolymerer {P(VDF-TrFE) och P(VDF-
TFE)} eller

¢) "flexibla piezoelektriska kompositer’.

4. Med en "hydrofon kinslighet’ hdgre én -180 dB pé alla djup,
utan accelerationskompensation.

5. Med utrustning som konstruerats for drift pa stérre djup 4n 35
m med accelerationskompensation.

6. Med utrustning som konstruerats for arbete pa stérre djup dn
1 000 m.

Teknisk anm.:
1. Avkanningselement ’piezoelektrisk polymerfilm’ bestér av polariserad poly-
merfilm som &r spand &ver och fést vid en stddjande ram eller spole (dorn).

2. Avkinningselement ’flexibla piezoelektriska kompositer’ bestar av kera-
miska piezoelektriska partiklar eller fibrer i kombination med en elektriskt iso-
lerande, akustiskt genomskinlig gummi-, polymer- eller epoxiférening dér fore-
ningen utgdr en integrerad del av avkénningselementet.

3. "Hydrofon kénslighet” definieras som 20 ganger logaritmen med bas 10 for
forhallandet rms utgangsspanning genom referensen 1 V rms, nir hydrofongiva-
ren, utan forforstarkare, placeras i ett plant akustiskt félt med trycket 1 pPa rms.
Exempel: En hydrofon med kénsligheten — 160 dB (referens 1 V per pPa) som
placeras i ett sadant flt ger en utgéngsspinning pa 10 ° V medan en som har
kénsligheten — 180 dB endast ger en utgangsspanning pa 10 ° V. — 160 dB &r
dérfor battre 4n — 180 dB.

b) Akustiska slaphydrofonsystem med nagot av foljande:

1. Hydrofoner placerade i grupper med ett avstand som under-
stiger 12,5 m eller som ’kan &@ndras till’ att medge hydrofoner pla-
cerade i grupper med ett avstand som understiger 12,5 m.

2. Som é&r konstruerade for eller ’kan dndras till’ ett utforande
som tillater anvdndning vid storre djup 4n 35 m.
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Teknisk anm.:

Uttrycket ’kan éndras till’ i avsnitt 6A001.a.2.b.1 och 6A001.a.2.b.2 avser att
man har mojlighet att genom att fordndra traddragningen eller anslutningarna
dndra hydrofonernas gruppering eller djupbegrinsningar. Forutsdttningen &r:
mer 4n 10 % av antalet trddar i reserv, hydrofonernas gruppering och djupbe-
gransningar dr variabla eller styr mer &n en grupp.

3. Huvudsensorer som omfattas av avsnitt 6A001.a.2.d.

4. Longitudinellt forstiarkta uppsittningar av slangar.

5. En sammansatt apparat vars diameter understiger 40 mm.
6. Anvinds inte.

7. Hydrofoner med egenskaper enligt avsnitt 6A001.a.2.a.

¢) Berdkningsutrustning som sérskilt konstruerats for att berdkna
resultatet fran sldphydrofonsystem med “anvéndartillginglig pro-
grammeringsmojlighet”, med tids- och frekvensdoméanberdkning
samt korrelation, inklusive spektralanalys, digital filtrering och lob-
formning med anvéndande av Fast Fourier eller andra transformler
eller processer.

d) Huvudsensorer med alla foljande egenskaper:

1. En noggrannhet som é&r béttre &n + 0,5 © och

2. som dr konstruerade for drift pa stérre djup dn 35 m eller som
har en justerbar eller borttagbar djupsensor for att kunna arbeta pé
storre djup 4n 35 m.

¢) Kabelsystem for bottnar eller havsvikar med nagon av foljande
egenskaper:
1. Som innehdller hydrofoner som omfattas av avsnitt
6A001.a.2.a eller
2. som innehaller multiplexade hydrofongruppssignalmoduler
som har alla fo6ljande egenskaper:

a) Som konstruerats for drift pa stérre djup &n 35 m, eller har
justerbara eller utbytbara djupavkénnare for arbete pa storre
djup 4n 35 m, och

b) som kan anvindas for samma &ndamél som bogserade
akustiska hydrofonsystemmoduler.

f) Berdkningsutrustning som sérskilt konstruerats for att berdkna
resultatet fran kabelsystem for bottnar eller havsvikar med “anvén-
dartillginglig programmeringsmdjlighet”, med tids- och frekvensdo-
méinberdkning samt korrelation, inklusive spektralanalys, digital
filtrering och lobformning med anvidndande av Fast Fourier eller
andra transformler eller processer.

Anm.: 6A001.a.2 omfattar dven mottagande utrustning, oavsett om den i normala

tillimpningar &r kopplad till separat, aktiv utrustning, samt komponenter som
konstruerats sarskilt for denna.
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b) Sonarutrustning som arbetar med korrelationshastighet och dopp-
lerhastighet och som konstruerats for att mita den horisontella has-
tigheten av farkosten med utrustning jamfort med sjobotten, enligt
foljande:
1. Sonarutrustning som arbetar med korrelationshastighet och som
har nagon av foljande egenskaper:
a) Konstruerad for drift pa ett avstind mellan farkosten och
sjobotten som dverstiger 500 m.
b) En hastighetsnoggrannhet som &r béttre d4n 1 % av hastighe-
ten.
2. Sonarutrustning som arbetar med dopplerhastighet och som har
en hastighetsnoggrannhet som é&r béttre &n 1 % av hastigheten.
Anm. 1: Avsnitt 6A001.b omfattar inte djuplod som begrénsas till ndgot av fol-
jande:
a) Mitning av vattendjup.
b) Mitning av avstindet till foremal som ligger under vatten eller dr begrav-

da.
¢) Sokning efter fisk.

Anm. 2: Avsnitt 6A001.b omfattar inte kontrollutrustning som é&r speciellt kon-
struerad for installation pé ytfartyg.

¢) Anvénds inte.

6A002 Optiska sensorer eller utrustning och komponenter till dessa,
enligt foljande:

ANM.: SE AVEN AVSNITT 6A102.
a) Optiska detektorer enligt foljande:

1. "Rymdkvalificerade” halvledardetektorer, enligt foljande:

Anm.: | avsnitt 6A002.a.1 inbegrips "fokalplansmatriser” i halvledardetektorer.

a) "Rymdkvalificerade” halvledardetektorer med samtliga fol-
jande egenskaper:
1. En storsta kinslighet vid ett vaglingdsomrade som 6ver-
stiger 10 nm men inte 300 nm.
2. En kénslighet vid vaglangder 6ver 400 nm p& mindre dn
0,1 % av den maximala kénsligheten.
b) "Rymdkvalificerade” halvledardetektorer med samtliga f6l-
jande egenskaper:
1. En maximal kdnslighet inom vaglangdsomradet som over-
stiger 900 nm men inte 1 200 nm.
2. En "svarstidskonstant” pa hogst 95 ns.
¢) "Rymdkvalificerade” halvledardetektorer med en maximal
kanslighet inom vaglangdsomradet som dverstiger 1 200 nm men
inte 30 000 nm.
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d) "Rymdkvalificerade” "fokalplansmatriser” med mer é&n
2 048 element per matris och en maximal kénslighet i vaglangds-
omradet som dverstiger 300 nm men inte 900 nm.

2. Bildforstirkarrér och komponenter som sérskilt konstruerats for

dessa enligt foljande:
Anm.: Avsnitt 6A002.a.2 omfattar inte icke-bildbehandlande fotomultiplikatorror
med en elektronavkidnnare i vakuumutrymmet som uteslutande begrénsas till
nagot av foljande:

a) En enda metallanod.

b) Metallanoder med ett avstdnd som é&r stdrre &n 500 um frén mittpunkt till
mittpunkt.

Teknisk anm.:

’Laddningsforstarkning’ ar en form av elektronisk bildforstarkning och definie-
ras som generering av laddningsbérare till foljd av en forstédrkningsprocess med
stotjonisering. ’Laddningsforstarknings’ sensorer kan utgdras av bildforstarkar-
ror, halvledardetektorer eller ”fokalplansmatriser”.

a) Bildforstarkarror som har samtliga foljande egenskaper:
1. En maximal kénslighet inom ett viglingdsomrdde som
overstiger 400 nm men inte 1 050 nm.
2. Elektronbildforstirkning med anvidndning av nagot av
foljande:
a) En mikrokanalplatta med en haldelning (avstand fran ett
hals mittpunkt till ndrmaste hals mittpunkt) pa hogst 12 um.
b) En elektronavkidnnare med ett non-binned pixelavstand
pa hogst 500 um, speciellt konstruerad eller modifierad for
att uppna ’laddningsforstiarkning’ pa annat sitt &n genom en
mikrokanalplatta.
3. Nagon av foljande fotoceller:
a) Multialkaliska fotoceller (t.ex. S-20 och S-25) med en
ljuskénslighet som 6verstiger 350 pA/lm.
b) GaAs- eller GalnAs-fotoceller.
¢) Andra fotoceller av halvledartyp bestaende av "III/-V-
foreningar” med en maximal “stralningskinslighet” som
overstiger 10mA/W.

b) Bildforstarkarrér som har samtliga fo6ljande egenskaper:
1. En maximal kénslighet inom ett vaglingdsomrade som
overstiger 1 050 nm men inte 1 800 nm.
2. Elektronbildforstirkning med anvidndning av nagot av
foljande:
a) En mikrokanalplatta med en haldelning (avstand fran ett
hals mittpunkt till ndrmaste héls mittpunkt) pa hogst 12 um.

Bilaga I
Kategori 6A002
[1051]

3:183

Andring nr 33
till TFH V:3



Produkter med
dubbla anvind-
ningsomraden
[1051]

3:184

6A002 a) (forts.)

b) En elektronavkinnare med ett non-binned pixelavstand
pa hogst 500 pum, speciellt konstruerad eller modifierad for
att uppna ’laddningsforstirkning’ pa annat sitt &n genom en
mikrokanalplatta.

3. Fotoceller av halvledartyp bestdende av "III/-V-
foreningar” (t.ex. GaAs eller GalnAs) och 6verforda elektronfo-
toceller med en maximal “’stralningskénslighet” som &verstiger
15 mA/W.

¢) Speciellt konstruerade komponenter enligt foljande:

1. Mikrokanalplattor med en haldelning (avstdnd fran ett hals
mittpunkt till ndrmaste héls mittpunkt) pa hogst 12 pm.

2. En elektronavkidnnare med ett non-binned pixelavstand pa
hogst 500 um, speciellt konstruerad eller modifierad for att
uppné ’laddningsforstirkning’ pa annat sétt &n genom en mik-
rokanalplatta.

3. Fotoceller av halvledartyp bestdende av ”III/-V-
foreningar” (t.ex. GaAs eller GalnAs) och dverforda elektronfo-
toceller.

Anm.: Avsnitt 6A002.a.2.c.3 omfattar inte sammansatta fotoceller av halvledar-
typ som &r konstruerade for att uppna en maximal “stralningskénslighet” enligt
nédgot av foljande:

a) 10 mA/W eller mindre vid maximal kénslighet inom ett vdglangdsomrade
som overstiger 400 nm men inte 1 050 nm.

b) 15 mA/W eller mindre vid maximal kénslighet inom ett vagldngdsomrade
som verstiger 1 050 nm men inte 1 800 nm.

3. Icke "rymdkvalificerade” "fokalplansmatriser” enligt f6ljande:

Anm.: Icke “rymdkvalificerade” ”fokalplansmatriser” av ’mikrobolometer’-typ
omfattas endast av avsnitt 6A002.a.3.f.

Teknisk anm.:
Linjara eller tvadimensionella flerelementsdetektorer ska betraktas som
"fokalplansmatriser”.

Anm. I: Avsnitt 6A002.a.3 innefattar fotokonduktiva och fotovoltaiska matriser.

Anm. 2: Avsnitt 6A002.a.3 omfattar inte foljande:
a) Inkapslade fotokonduktiva matriser (med hogst 16 element) som innehaller
blysulfid eller blyselenid.
b) Pyroelektriska detektorer som innehaller nagot av f6ljande material:
1. Triglycinsulfat och varianter dirav,
2. blylantanzirkoniumtitanat och varianter dérav,
3. litiumtantalat,
4. polyvinylidenfluorid och varianter dirav, eller
5. strontiumbariumniobat och varianter dirav.
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¢) “Fokalplansmatriser” som &r speciellt konstruerade eller modifierade for
att dstadkomma ’laddningsforstirkning’ och som genom sin konstruktion be-
gransas till en maximal ”strdlningskanslighet” pd 10 mA/W eller mindre inom
ett vaglaingdsomrdde som &verstiger 760 nm, och som har samtliga f6ljande
egenskaper:
1. Innehaller en kénslighetsbegransande mekanism som &r konstruerad sé
att den inte kan avligsnas eller modifieras.
2. Nagot av foljande:
a) Den kénslighetsbegransande mekanismen &r integrerad i eller kom-
binerad med detektorelementet.
b) “Fokalplansmatrisen” kan fungera endast nir det finns en kénslig-
hetsbegridnsande mekanism.

Teknisk anm.:

En kénslighetsbegransande mekanism som ér integrerad i detektorelementet &r
konstruerad sé att den inte kan avldgsnas eller modifieras utan att detektorn blir
oanvéndbar.

Teknisk anm.:

’Laddningsforstarkning’ dr en form av elektronisk bildforstarkning och definie-
ras som generering av laddningsbérare till foljd av en forstédrkningsprocess med
stotjonisering. ’Laddningsforstarknings’ sensorer kan utgdras av bildforstarkar-
ror, halvledardetektorer eller ”fokalplansmatriser”.

a) Icke "rymdkvalificerade” "fokalplansmatriser” (FPA = Focal
Plane Arrays) med alla foljande egenskaper:
1. Individuella element med maximal kénslighet inom ett
vaglangdsomrade som dverstiger 900 nm men inte 1 050 nm.
2. Négot av foljande:
a) En "tidskonstant” for svarstiden pa mindre 4n 0,5 ns.
b) Speciellt konstruerade eller modifierade for att astad-
komma ’laddningsforstarkning’ och med en maximal stral-
ningskénslighet som dverstiger 10 mA/W.

b) Icke "rymdkvalificerade” "fokalplansmatriser” med alla fol-
jande egenskaper:
1. Individuella element som har sin maximala kénslighet
inom ett viglingdsomrdde som &verstiger 1 050 nm men inte
1 200 nm.
2. Nagot av foljande:
a) En "tidskonstant” for svarstiden pa hogst 95 ns.
b) Speciellt konstruerade eller modifierade for att astad-
komma ’laddningsforstirkning’ och med en maximal stral-
ningskénslighet som dverstiger 10 mA/W.
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¢) Icke "rymdkvalificerade” icke-linjdra (tvddimensionella)
"fokalplansmatriser” med individuella element som har sin maxi-
mala kénslighet inom ett vaglingdsomrdde som Gverstiger 1 200
nm men inte 30 000 nm.

ANM.: Icke “rymdkvalificerade” “fokalplansmatriser” av mikrobolometer’-typ
som baseras pa kisel eller annat material omfattas endast av avsnitt 6A002.a.3.1.

d) Icke '"rymdkvalificerade” linjdra (endimensionella)
"fokalplansmatriser” med alla foljande egenskaper:
1. Individuella element som har sin maximala kénslighet
inom ett viglangdsomrade som Overstiger 1 200 nm men inte
3 000 nm.
2. Nagon av foljande egenskaper:

a) Ett forhédllande mellan detektorelementets dimension i
’avsokningsriktningen’ och dess dimension 1 ’tvdravsok-
ningsriktningen’ som &r mindre én 3,8.

b) Signalbehandling i elementet (SPRITE).

Anm.: Avsnitt 6A002.a.3.d omfattar inte “fokalplansmatriser” (som inte far ha
mer dn 32 element) vars detektorelement uteslutande bestar av germanium.

Teknisk anm.:

I avsnitt 6A002.a.3.d definieras ’tvdravsokningsriktning’ (cross scan direction)
som den med detektorelementens linjdra matriser parallella axeln och ’avsok-
ningsriktning” som den mot detektorelementens linjdra matriser vinkelréta axeln.

e) Icke "rymdkvalificerade” linjdra (endimensionella)
"fokalplansmatriser” med individuella element som har sin maxi-
mala kénslighet inom ett vaglingdsomrdde som dverstiger 3 000
nm men inte 30 000 nm.

f) Icke "rymdkvalificerade” icke-linjara (tvaddimensionella)
infrardda "fokalplansmatriser” som baseras pd ’mikrobolometer’-
material med individuella element som har en ofiltrerad kinslighet
inom ett vaglingdsomrdde som é&r lika med eller Gverstiger
8 000 nm men som inte overstiger 14 000 nm.

Teknisk anm.:

I avsnitt 6A002.a.3.f avses med "mikrobolometer’ en termobilddetektor som, till
foljd av en temperaturforandring i detektorn orsakad av att infrardd stralning
absorberas, anvinds for att generera en anvindbar signal.



6A002 a) (forts.)
g) Icke "rymdkvalificerade” fokalplansmatriser” med samtliga
foljande egenskaper:

1. Individuella element som har sin maximala kénslighet
inom ett vaglingdsomrade som Overstiger 400 nm men inte
900 nm.

2. Speciellt konstruerade eller modifierade for att dstadkom-
ma ’laddningsforstirkning’ och med en maximal “stralnings-
kéanslighet” som Overstiger 10 mA/W {or viglingder som dver-
stiger 760 nm.

3. Mer én 32 element.

b) "Monospektrala bildsensorer” och "multispektrala bildsensorer”
som Kkonstruerats for fjarranalystillimpningar och med nagon av
foljande egenskaper:

1. Ett lokalt (IFOV = Instantaneous-Field-Of-View) bildfilt pa
mindre dn 200 prad (mikroradianer).

2. Specifikt konstruerade for arbete inom ett vaglingdsomrade
som dverstiger 400 nm men inte 30 000 nm och som har bada f6ljan-
de egenskaper:

a) De ldmnar bildinformationen i digital form.
b) De har ndgon av foljande egenskaper:

1. "Rymdkvalificerade”.

2. Konstruerade for att fungera i luftburna applikationer med
ndgot annat &n kisel som detektormaterial och de har ett IFOV
(IFOV = Instantaneous-Field-Of-View) pa mindre &n 2,5 mrad
(milliradianer).

Anm.: Avsnitt 6A002.b.1 omfattar inte "monospektrala bildsensorer” med en
storsta kénslighet i ett vaglingdsomrdde som dverstiger 300 nm men inte 900 nm
och som endast innehaller ndgon av foljande icke-"rymdkvalificerade” detektorer
eller icke-"rymdkvalificerade” "fokalplansmatriser”:

1. Laddningskopplade enheter (CCD) som inte dr konstruerade eller modifie-
rade for att dstadkomma ’laddningsforstarkning’.

2. Komplementéra metalloxidhalvledarenheter (CMOS) som inte dr konstrue-
rade eller modifierade for att dstadkomma ’laddningsforstarkning’.

c¢) Bildforstarkarutrustning som ’direkt ger en synlig bild’, och som
har nagot av foljande:

1. Bildforstiarkarrér som omfattas av avsnitt 6A002.a.2.a eller
6A002.a.2.b.

2. "Fokalplansmatriser” som omfattas av avsnitt 6A002.a.3.

3. Halvledardetektorer som omfattas av avsnitt 6A002.a.1.

Teknisk anm. .

Med ’direkt ger en synlig bild” avses en bildfrstirkarutrustning som visar en
synlig bild till den ménskliga observatdren utan att bilden omvandlas till en
elektronisk signal for att visas pa TV-skdrm. Bilden kan inte spelas in eller lagras
fotografiskt, elektroniskt eller pa annat sétt.
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Anm.: Avsnitt 6A002.c omfattar inte utrustning enligt f6ljande, som innehéller
andra dn GaAs- eller GalnAs-fotokatoder:

a) Industriella eller civila inbrottslarm, rorelsedetektorer for trafik- eller indu-
striindamal eller raknesystem.

b) Medicinsk utrustning.

¢) Industriell utrustning for inspektion, sortering eller analys av materialsam-
mansittning.

d) Flamdetektorer for industriella brénnugnar.

e) Utrustning som sérskilt konstruerats for laboratoriebruk.

d) Sérskilda komponenter som anvinds for att understodja optiska
givare, enligt foljande:

1. "Rymdkvalificerade” lagtemperaturkylare (cryocoolers).

2. Icke "rymdkvalificerade” lagtemperaturkylare (cryocoolers)
med en kylkélla som &r kallare &n 218 K (— 55 °C) och som har

a) ett slutet system med en MTBF eller MTTF (medeltid mellan
fel eller medeltid till fel) som Overstiger 2 500 timmar,
b) sjdlvreglerande minikylare, typ Joule-Thomson, med en cy-

linder(ytter)diameter under 8 mm.

3. Optiska fibrer som kan anvindas som givare, speciellt tillverka-
de antingen genom sin sammanséttning eller struktur eller modifiera-
de genom ytbeldggning for att bli akustiskt, termiskt, elektromagne-
tiskt, troghets- eller stralningsméssigt kansliga.

Anm.: Avnitt 6A002.d.3 omfattar inte inkapslade optiska fibrer som kan anvén-

das som givare, speciellt konstruerade for tillimpningar for avkdnning av borr-
hal.

¢) Anvinds inte.

6A003 Kameror, system eller utrustning, samt komponenter dértill,
enligt foljande:

ANM.: SE AVEN AVSNITT 6A203.

ANM.: For televisions och filmbaserade fotografiska stillbildskameror som é&r
speciellt konstruerade eller modifierade for undervattensbruk, se avsnitten
8A002.d.1 och 8A002.e.

a) Instrumentkameror och speciellt konstruerade komponenter i dem
enligt foljande:
Anm.: Instrumentkameror som omfattas av avsnitten 6A003.a.3—-6A003.a.5 och

som har modulstruktur ska bedomas efter sin maximala kapacitet med hjilp av
de anslutningar som ér tillgidngliga enligt kameratillverkarens specifikationer.

1. Hoghastighetsfilmkameror med filmformat fran och med
8 mm till och med 16 mm, i vilka filmen kontinuerligt matas fram
under inspelningstiden och som kan fotografera med en hastighet
av mer an 13 150 bilder/s.

Anm.: Avsnitt 6A003.a.1 omfattar inte filmkameror avsedda for civilt bruk.
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2. Mekaniska hoghastighetskameror i vilka filmen inte ror sig,
och som kan registrera mer an 1 000 000 bilder/s i 35 mm format,
eller proportionellt farre bilder for storre format, respektive fler
bilder for mindre format.

3. Mekaniska eller elektroniska spaltkameror med en skrivhas-
tighet som overstiger 10 mm/ps.

4. Elektroniska bildkameror med en hastighet pd mer 4n
1 000 000 bilder/s.

5. Elektroniska kameror med alla foljande egenskaper:

a) En elektronisk slutarhastighet som ar kortare &n 1 ps for en
hel bild, och

b) en avlédsningshastighet som tilldter mer dn 125 hela bil-
der/s.

6. Anslutningar med alla foljande egenskaper:

a) Sarskilt konstruerade for instrumentkameror med modul-
struktur och som specificeras i avsnitt 6A003.a, och

b) som gor att dessa kameror uppfyller egenskaperna enligt
avsnitt 6A003.a.3, 6A003.a.4 eller 6A003.a.5 enligt tillverka-
rens specifikationer.

b) Bildkameror enligt foljande:

Anm.: Avsnitt 6A003.b omfattar inte televisions- eller videokameror som sérskilt
konstruerats for TV-sidndning.

1. Videokameror med halvledarsensorer, som har sin maximala
kénslighet inom ett viglingdsomrade som Overstiger 10 nm men
inte 30 000 nm och som har alla foljande egenskaper:

a) De har ndgon av foljande egenskaper:

1. mer 4n 4 x 10° ‘aktiva bildelement” for varje detektor-
matris i monokroma (svart-vita) kameror,

2. mer 4n 4 x 10° "aktiva bildelement” for varje detektor-
matris i fargkameror med tre halvledarsystem, eller

3. mer 4n 12 x 10° ‘aktiva bildelement” for den ingéende
detektormatrisen i1 fargkameror som endast har en detektor-
matris, och
b) har ndgon av foljande egenskaper:

1. Optiska speglar enligt avsnitt 6A004.a,

2. optisk styrutrustning enligt avsnitt 6A004.d, eller

3. kan frambringa internt framtagen ’kamerasparningsin-
formation’.
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Teknisk anm.:

1. I detta avsnitt ska digitala videokameror beddémas utifrdn maximiantalet
"aktiva bildelement” som anvinds for att ta upp rorliga bilder.

2. I detta avsnitt avses med ’kamerasparningsinformation’ de uppgifter som
behdvs for att kunna faststdlla kamerans siktriktning i forhallande till jorden.
Detta omfattar 1) den horisontella siktriktningen i forhallande till riktningen pa
jordens magnetfilt, och 2) den vertikala vinkeln mellan kamerans siktriktning
och jordens horisont.

2. Avsokande kameror och kamerasystem som har alla f6ljande
egenskaper:
a) Maximal kénslighet i ett vaglangdsomrade som Gverstiger
10 nm men inte 30 000 nm,
b) linjira detektorsystem med mer &n 8 192 element/system,
och
c¢) mekanisk avsdkning i en riktning.

Anm.: 6A003.b.2 omfattar inte avsokande kameror och kamerasystem som sér-
skilt konstruerats for ndgot av f6ljande:

a) Industriella eller civila fotokopiatorer.

b) Bildlasare som ar sérskilt konstruerade for civila, stationdra tillimpningar
for avldsning pa kort avstand (t.ex. reproduktion av bilder eller tryck i handling-
ar, konstverk eller fotografier).

¢) Medicinsk utrustning.

3. Bildkameror som innehéller bildforstarkarrdr enligt avsnitt
6A002.a.2.a eller 6A002.a.2.b.

4. Bildkameror som innehéller "fokalplansmatriser” med nagon
av foljande egenskaper:
a) Innehaller "fokalplansmatriser” enligt avsnitt 6A002.a.3.a-
6A002a.3.e.
b) Innehéller "fokalplansmatriser” enligt avsnitt 6A002.a.3.1.
¢) Innehéller ’fokalplansmatriser” enligt avsnitt 6A002.a.3.g.

Anm. I: ’Bildkameror’ enligt avsnitt 6A003.b.4 inbegriper "fokalplansmatriser”
kombinerade med tillricklig “signalbehandlings” elektronik, utdver integrerad
krets for avldsning, for att minst gora det mojligt att sdnda ut en analog eller
digital signal sa snart energi tillfors.

Anm. 2: Avsnitt 6A003.b.4.a omfattar inte bildkameror som é&r utrustade med
linjéra "fokalplansmatriser” med 12 eller farre element som inte anvénder sig av
integrerad tidsfordr6jning i sjdlva elementen och som dr konstruerade for nagot
av foljande:

a) Inbrottslarm for industriellt eller civilt bruk, trafikkontroll eller industriell
overvakning eller raknesystem.

b) Industriell utrustning for kontroll eller 6vervakning av virmefloden i
byggnader, utrustning eller tillverkningsprocesser.

¢) Industriell utrustning for kontroll, sortering eller analys av materialets
egenskaper.

d) Utrustning som sérskilt konstruerats for laboratoriebruk.

e) Medicinsk utrustning.
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Anm. 3: Avsnitt 6A003.b.4.b omfattar inte bildkameror med négon av f6ljande
egenskaper:
a) Bildhastigheter som ér lika med eller ldgre dn 9 Hz.
b) Med alla foljande egenskaper:
1. Har ett minsta horisontellt eller vertikalt "IFOV (Instantaneous-Field-
of-View)’ pa &tminstone 10 mrad/pixel (milliradianer/pixel).
2. Innehéller en lins med fast brénnvidd som inte 4r avsedd att avldgsnas.
3. Innehaller inte en display som ’direkt ger en synlig bild’, och
4. med nagon av foljande egenskaper:
a) Saknar mojlighet att ge en synlig bild av det detekterade synfiltet.
b) Kameran dr konstruerad for en enda tillimpning och &r inte konstru-
erad for att dndras av anvédndaren.
¢) Kameran é&r sdrskilt konstruerad for att installeras i ett civilt landfor-
don for persontransporter med en vikt som understiger 3 ton (bruttofor-
donsvikt) och med alla f6ljande egenskaper:
1. Den kan anvindas endast om den &r installerad i ndgot av foljan-
de:
a) det civila landfordon for persontransporter for vilket den &r
avsedd, eller
b) en sérskilt konstruerad godkdnd anordning for underhalls-
test; och
2. den innehaller en aktiv mekanism som gor att kameran inte funge-
rar ndr den avldgsnas fran det fordon for vilket den ar avsedd.

Teknisk anm.:

1. ’Instantaneous-Field-of-View (IFOV)’ som anges i avsnitt 6A003.b.4, anm.
3 b, dr det ldgsta virdet av “horisontell IFOV’ och ’vertikal [IFOV”.

’Horisontell IFOV’ = horisontell Field-of-View (FOV) / antalet horisontella
detektorelement.

‘Vertikal [FOV’ = vertikal Field-of-View (FOV) / antalet vertikala detektor-
clement.

2. ’Direkt ger en synlig bild’ i avsnitt 6A003.b.4, anm. 3 b, avser en bildka-
mera som fungerar inom det infrardda spektrum som ger en synlig bild till en
ménsklig observatér som anvédnder en nédra 6gat-mikrodisplay som innehéller
nagon ljussdkerhetsmekanism.

Anm. 4: Avsnitt 6A003.b.4.c omfattar inte bildkameror som har nagot av foljan-
de:
a) Samtliga foljande egenskaper:

1. Kameran &r speciellt konstruerad for att installeras som en integrerad
komponent i system eller utrustning som anvénds inomhus med stromforsorj-
ning via vigguttag, och som genom sin konstruktion begrénsas till en enda
typ av tillimpning, enligt f6ljande:

a) Overvakning av industriprocesser, kvalitetskontroll eller analys av
materialegenskaper.

b) Laboratorieutrustning som &r speciellt konstruerad for vetenskaplig
forskning.

¢) Medicinsk utrustning.

d) Utrustning for avslgjande av ekonomiska bedrégerier.
2. Den kan anvindas endast nir den &r installerad i ndgot av foljande:

a) System eller utrustning som den ar avsedd for.

b) En speciellt konstruerad, godkédnd underhallsanordning.
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3. Den innehaller en aktiv mekanism som gor att kameran inte kan anvin-
das nér den avligsnas frén det eller de system eller den utrustning som den ar
avsedd for.

b) Kameran é&r speciellt konstruerad for att installeras i ett civilt landfordon
for persontransporter med en vikt som understiger 3 ton (bruttofordonsvikt) eller
farjor for person- och fordonstransporter med en total lingd pé minst 65 m, och
har samtliga f6ljande egenskaper:

1. Den kan anvéndas endast nir den 4r installerad i ndgot av foljande:

a) Det civila landfordon for persontransporter eller den farja for person-
och fordonstransporter som den dr avsedd for.
b) En speciellt konstruerad, godkénd underhéllsanordning.

2. Den innehéller en aktiv mekanism som gor att kameran inte kan anvén-

das nér den avldgsnas fran det fordon som den &r avsedd for.

¢) Kameran begriansas genom sin konstruktion till en maximal ”strdlnings-
kéanslighet” p& hogst 10 mA/W for vaglangder som Overstiger 760 nm, och har
alla foljande egenskaper:

1. Den innehaller en kéanslighetsbegransande mekanism som ar konstrue-
rad s att den inte kan avldgsnas eller modifieras.

2. Den innehéller en aktiv mekanism som gor att kameran inte kan anvén-
das nir den kénslighetsbegransande mekanismen avldgsnas.

3. Den é&r inte sérskilt konstruerad eller modifierad for undervattensbruk.

d) Kameran har samtliga foljande egenskaper:

1. Den innehaller inte en display som ’direkt ger en synlig bild’ eller en elek-
tronisk bild.

2. Den saknar mgjlighet att ge en synlig bild av det detekterade synfiltet.

3. ”Fokalplansmatrisen” kan anvindas endast ndr den &r installerad i den
kamera som den &r avsedd for.

4. “Fokalplansmatrisen” innehéller en aktiv mekanism som gor att den ar
permanent oanvédndbar nér den avligsnas fran den kamera som den ar avsedd for.

5. Bildkameror som innehdller halvledardetektorer som omfat-
tas av avsnitt 6A002.a.1.

6A004 Optisk utrustning och optiska komponenter, enligt foljande:

a) Optiska speglar (reflektorer) enligt foljande:

ANM.: For optiska speglar som é&r sdrskilt konstruerade for litografisk utrustning,
se avsnitt 3B001.

1. "Deformerbara speglar” med en antingen kontinuerlig eller av
flera element bestdende yta, och dértill speciellt konstruerade kom-
ponenter som dynamiskt kan aterta en tidigare position med en has-
tighet som Gverstiger 100 Hz.

2. Monolitiska lattviktsspeglar med genomsnittlig "ekvivalent
tithet” pa mindre &n 30 kg/m>, och en totalvikt Sver 10 kg.

3. ”"Komposit”- eller skumspegelkonstruktioner med en genom-
snittlig "ekvivalent tithet” som dr mindre &dn 30 kg/mz, och en total-
vikt over 2 kg.
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4. Speglar som kan styra en ljusstradle och har en diameter eller
huvudaxel dverstigande 100 mm som behaller sin planhet inom A/2
(A =633 nm) eller bittre och har en styrande bandbredd som dversti-
ger 100 Hz.

b) Optiska komponenter tillverkade av zinkselenid (ZnSe) eller zink-
sulfid (ZnS) med en genomslépplighet i vaglangdsomradet som Gver-
stiger 3 000 nm men inte 25 000 nm och som har ndgon av foljande
egenskaper:

1. de 6verstiger 100 cm’ i volym, eller

2. dverstiger 80 mm 1 diameter eller lingd hos huvudaxeln samt
har ett djup (en tjocklek) pa mer dn 20 mm.

¢) "Rymdkvalificerade” komponenter for optiska system, enligt fol-
jande:

1. Komponenter som léttats till mindre dn 20 % av den
"ekvivalenta tdtheten” jimfort med ett massivt &mne med samma
Oppning och tjocklek.

2. Raésubstrater, bearbetade substrater som har en ytbeliggning
(enkel- eller multipelskikt, metalliska eller dielektriska, ledande,
halvledande eller isolerande) eller skyddsfilm.

3. Segment eller system av speglar som konstruerats for att sam-
mansittas till ett system i rymden med en insamlande bldndaréppning
som &r lika med eller storre &n en enda spegel med 1 meters diameter.

4. Komponenter tillverkade av "komposit” material med en koeffi-
cient for linjér termisk expansion som &r lika med eller mindre &n 5 x
10°® i ndgon koordinatriktning.

d) Optisk styrutrustning enligt foljande:

1. Utrustning som speciellt konstruerats for att bibehalla ytans
form eller orienteringen hos de "rymdkvalificerade” komponenterna
som omfattas av avsnitten 6A004.c.1 eller 6A004.c.3.

2. Utrustning med en bandbredd for styrning, foljning, stabilise-
ring och resonatorupplinjering som dr minst 100 Hz och en nog-
grannhet som dr 10 prad (mikroradianer) eller mindre.

3. Kardansk upphéngning med alla f6ljande egenskaper:

a) en maximal utvridning som dverstiger 5°,
b) en bandbredd som é&r lika med 100 Hz eller mer
¢) ett vinkelvisarfel som ar hogst 200 purad (mikroradianer), och
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d) ndgon av foljande egenskaper
1. en diameter eller huvudaxel som dr mer 4n 0,15 m men
inte Overstiger 1 m, och vars vinkelacceleration kan dverstiga 2
rad (radianer)/s’, eller
2. en diameter eller huvudaxel som &verstiger 1 m, och vars
vinkelacceleration kan dverstiga 0,5 rad (radianer)/s2 .
4. som speciellt konstruerats for att bibehalla placeringen hos infa-
sade spegelsystem eller infasade spegelsegmentsystem dir segmen-
tens diameter eller huvudaxel dr 1 m eller mer.

e) "Icke-sfiriska optiska element’ med alla f6ljande egenskaper:

1. Den optiska bldndarens storsta dimension overstiger 400 mm,

2. ytjamnheten understiger 1 nm (rms) for referenslingder pé
minst 1 mm, och

3. koefficienten for den linjdra virmeutvidgningens absoluta stor-
het understiger 3 x 10"%/K vid 25 °C.

Teknisk anm.:

1. Ett ’icke-sfériskt optiskt element’ &r ett element som anvénds i ett optiskt
system vars bildyta eller bildytor ar avsedda att avvika fran formen av en ideal
sfar.

2. Det krévs att tillverkarna ska mita den ytjdmnhet som anges i avsnitt
6A004.¢.2 endast om det optiska elementet &r konstruerat eller tillverkat for att
uppfylla eller Gverstiga kontrollparametern.

Anm.: Avsnitt 6A004.e omfattar inte ’icke-sfdriska optiska element’ som har
ndgon av foljande egenskaper:

a) Den optiska blidndarens storsta dimension understiger 1 m och kvoten
mellan brannvidden och den optiska bldndaren é&r lika med eller storre dn 4,5:1.

b) Den optiska bldndarens storsta dimension overstiger 1 m och kvoten mel-
lan brannvidden och den optiska bldndaren &r lika med eller storre dn 7:1.

¢) Det ér konstruerat som ett optiskt element av Fresnel-, flyeye-, rand-, pris-
ma- eller diffraktionstyp.

d) Det ér tillverkat av borsilikatglas med en koefficient for linedr virmeut-
vidgning som 6verstiger 2,5 x 10°%/K vid 25 °C.

e) Det dr ett rontgenoptiskt element med inre spegelkapacitet (t.ex. speglar av
rortyp).

ANM.: *Icke-sfariska optiska element’ som é&r sérskilt konstruerade for litografi-
utrustning omfattas av avsnitt 3B001.

6A005 "Lasrar”, andra &n de som specificeras i avsnitt 0B001.g.5
eller 0B0O01.h.6, komponenter och optisk utrustning enligt f6ljande:
ANM.: SE AVEN AVSNITT 6A205.

Anm. I: Pulsade "lasrar” inkluderar "lasrar” som arbetar i kontinuerlig mod (CW)
med 6verlagrade pulseffekter.

Anm. 2: Excimer "lasrar”, halvledar "lasrar”, kemiska "lasrar”, kolmonox-
id(CO)"lasrar”, koldioxid(CO,)"lasrar” och icke-repetitiva pulsade neodymglas
"lasrar” omfattas endast av avsnitt 6A005.d.

Anm. 3: Avsnitt 6A005 omfattar fiber "lasrar”.
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Anm. 4: Kontrollstatusen for "lasrar” med frekvensomvandling (dvs. vaglangds-
andring) genom andra medel &n att en "laser” pumpar en annan "laser” bestdms
genom tillimpning av parametrarna for bade kédll "laserns” utgangseffekt och
den frekvensomvandlade optiska utgédngseffekten.

Anm. 5: Avsnitt 6A005 omfattar inte "lasrar” enligt foljande:
a) Rubin med en utgangsenergi som understiger 20 J.
b) Kvive.

¢) Krypton.

Teknisk anm.:

I avsnitt 6A005 definieras ’stickproppseffektivitet’” som kvoten mellan "laser”
utgangsenergin (eller "genomsnittlig utgédngseffekt”) och den totala elektriska
ingangseffekt som krdvs for att "lasern” ska fungera, inklusive energitillfor-
sel/konditionering och termisk konditionering/varmevixlare.

a) Icke-"avstimbara” "CW(continuous wave)-lasrar” som har nagot
av foljande:
1. En utgéngsvagliangd som understiger 150 nm och en utgangs-
effekt som Overstiger 1 W.
2. En utgangsvaglangd pa minst 150 nm men som inte oversti-
ger 520 nm och en utgéngseffekt som dverstiger 30 W.

Anm.: Avsnitt 6A005.a.2 omfattar inte argon "lasrar” som har en utgéngseffekt
pa hogst 50 W.

3. En utgéngsvaglangd som dverstiger 520 nm men inte 540 nm
och som har nagot av foljande:
a) En enkel transversell mod och en utgangseffekt som 6ver-
stiger 50 W.
b) En multipel transversell mod och en utgangseffekt som
overstiger 150 W.
4. En utgangsvaglingd som dverstiger 540 nm men inte 800 nm
och som har en utgéngseffekt som Gverstiger 30 W.
5. En utgéngsvaglingd som overstiger 800 nm men inte 975 nm
och som har nagot av foljande:
a) En enkel transversell mod och en utgangseffekt som 6ver-
stiger 50 W.
b) En multipel transversell mod och en utgéngseffekt som
overstiger 80 W.
6. En utgéngsvaglingd som O&verstiger 975 nm men inte
1 150 nm och som har nagot av f6ljande:
a) En enkel transversell mod och nagot av foljande:
1. En ’stickproppseffektivitet’ som dverstiger 12 % och en
utgangseffekt som dverstiger 100 W.
2. En utgangseffekt som overstiger 150 W.
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b) En multipel transversell mod och nagot av foljande:
1. En ’stickproppseffektivitet’ som dverstiger 18 % och en
utgéngseffekt som Gverstiger 500 W.
2. En utgangseffekt som overstiger 2 kW.
Anm.: Avsnitt 6A005.a.6.b omfattar inte industriella "lasrar” med multipel trans-
versell mod med en utgangseffekt som Overstiger 2 kW men inte 6 kW och en
total massa som Overstiger 1 200 kg. Med total massa avses i denna anmérkning
alla komponenter som krévs for att "lasern” ska fungera, t.ex. "laser” energitill-

forsel och viarmevéxlare, men inte extern optik for strdlkonditionering och/eller
tillforsel.

7. En utgéngsvaglingd som &verstiger 1 150 nm men inte
1 555 nm och som har nagot av foljande:
a) En enkel transversell mod och utgangseffekt som oversti-
ger 50 W.
b) En multipel transversell mod och utgéngseffekt som dver-
stiger 80 W.
8. En utgangsvaglingd som Overstiger 1555 nm och en ut-
gingseffekt som dverstiger 1 W.
b) Icke-"avstimbara” "pulsade lasrar” som har nagot av foljande:
1. En utgéngsvaglingd som understiger 150 nm och nagot av fol-
jande:
a) En utgingsenergi som o&verstiger 50 mlJ/puls och en
"toppeftekt” som Overstiger 1 W.
b) En "genomsnittlig utgdngseffekt” som overstiger 1 W.
2. En utgangsvaglingd pa minst 150 nm och hdgst 520 nm och
nagot av foljande:
a) En utgangsenergi som o&verstiger 1,5 J/puls och en
"toppeffekt” som overstiger 30 W.
b) En "genomsnittlig utgdngseffekt” som overstiger 30 W.

Anm.: Avsnitt 6A005.b.2.b omfattar inte argon "lasrar” som har en
"genomsnittlig utgdngseffekt” pd hogst 50 W.

3. En utgangsvaglingd som Overstiger 520 nm men inte 540 nm
och ndgot av foljande:
a) En enkel transversell mod och nagot av foljande:
1. En utgangsenergi som O&verstiger 1,5 J/puls och en
"toppeffekt” som Overstiger 50 W.
2. En "genomsnittlig utgdngseffekt” som overstiger 50 W.
b) En multipel transversell mod och négot av foljande:
1. En utgdngsenergi som overstiger 1,5 J/puls och en
"toppeffekt” som Overstiger 150 W.
2. En "genomsnittlig utgdngseffekt” som overstiger 150 W.
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4. En utgangsvaglingd som &verstiger 540 nm men inte 800 nm
och nagot av foljande:
a) En utgéngsenergi som Overstiger 1,5 J/puls och en
"toppeffekt” som dverstiger 30 W.
b) En "genomsnittlig utgingseffekt” som dverstiger 30 W.
5. En utgingsvaglingd som Overstiger 800 nm men inte 975 nm
och nagot av foljande:
a) En "pulslangd” som inte dverstiger 1 pus och som har nagot av
foljande:
1. En utgingsenergi som &verstiger 0,5 J/puls och en
"toppeffekt” som Overstiger S0 W.
2. En enkel transversell mod och en "genomsnittlig utgangs-
effekt” som Gverstiger 20 W.
3. En multipel transversell mod och en "genomsnittlig ut-
gangseffekt” som dverstiger 50 W.
b) En "pulslangd” som 6verstiger 1 ps och nagot av foljande:
1. En utgéngsenergi som O&verstiger 2 J/puls och en
"toppeffekt” som dverstiger 50 W.
2. En enkel transversell mod och en "genomsnittlig utgangs-
effekt” som Gverstiger 50 W.
3. En multipel transversell mod och en "genomsnittlig ut-
gangseffekt” som dverstiger 80 W.
6. En utgangsvéglangd som &verstiger 975 nm men inte 1 150 nm
och ndgot av foljande:
a) En "pulslangd” som understiger 1 ns och nagot av foljande:
1. En utgangs "toppeffekt” som overstiger S GW/puls.
2. En "genomsnittlig utgéngseffekt” som dverstiger 10 W.
3. En utgangsenergi som overstiger 0,1 J/puls.
b) En "pulsldngd” som dr lika med eller 6verstiger 1 ns men inte
1 us och négot av foljande:
1. En enkel transversell mod och nagot av foljande:

a) En "toppeffekt” som dverstiger 100 MW.

b) En "genomsnittlig utgangseffekt” som dverstiger 20 W
som genom konstruktionen &r begrinsad till en maximal
pulsrepetitionsfrekvens pa hogst 1 kHz.

c¢) En ’stickproppseffektivitet’ som dverstiger 12 % och en
"genomsnittlig utgéngseffekt” som oOverstiger 100 W och
som kan fungera vid en pulsrepetitionsfrekvens som Oversti-
ger 1 kHz.

d) En "genomsnittlig utgangseffekt” som overstiger 150 W
och som kan fungera vid en pulsrepetitionsfrekvens som
overstiger 1 kHz.

e) En utgangsenergi som overstiger 2 J/puls.
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2. En multipel transversell mod och négot av foljande:
a) En "toppeffekt” som dverstiger 400 MW.
b) En ’stickproppseffektivitet” som dverstiger 18 % och en
"genomsnittlig utgangseffekt” som dverstiger 500 W.
¢) En "genomsnittlig utgangseffekt” som dverstiger 2 kW.
d) En utgangsenergi som overstiger 4 J/puls.
¢) En "pulslangd” som 6verstiger 1 ps och nagot av foljande:
1. En enkel transversell mod och nagot av foljande:
a) En "toppeffekt” som &verstiger 500 kW.
b) En ’stickproppseffektivitet” som overstiger 12 % och en
"genomsnittlig utgédngseffekt” som dverstiger 100 W.
c¢) En "genomsnittlig utgangseffekt” som Overstiger
150 W.
2. En multipel transversell mod och négot av foljande:
a) En "toppeffekt” som dverstiger 1 MW.
b) En ’stickproppseffektivitet’ som overstiger 18 % och en
"genomsnittlig utgéngseffekt” som dverstiger 500 W.
¢) En "genomsnittlig utgangseffekt” som dverstiger 2 kW.
7. En utgéngsvaglingd som Overstiger 1150 nm men inte
1 555 nm, och nagot av foljande:
a) En "pulsldngd” som inte dverstiger 1 ps och négot av foljan-
de:
1. En utgangsenergi som O&verstiger 0,5 J/puls och en
"toppeffekt” som Overstiger 50 W.
2. En enkel transversell mod som har en "genomsnittlig ut-
gangseffekt” som overstiger 20 W.
3. En multipel transversell mod och en "genomsnittlig ut-
gangseffekt” som dverstiger 50 W.
b) En "pulslangd” som Overstiger 1 us och nagot av foljande:
1. En utgangsenergi som O&verstiger 2 J/puls och en
"toppeffekt” som overstiger 50 W.
2. En enkel transversell mod och en "genomsnittlig utgangs-
effekt” som Gverstiger 50 W.
3. En multipel transversell mod och en "genomsnittlig ut-
gangseffekt” som overstiger 80 W.
8. En utgangsvaglingd som Overstiger 1555 nm och nigot av
foljande:
a) En utgangsenergi som Overstiger 100 mJ/puls och en
"toppeffekt” som Overstiger 1 W.
b) En "genomsnittlig utgdngseffekt” som overstiger 1 W.
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¢) "Avstdmbara” "lasrar” som har négot av foljande:

Anm.: Avsnitt 6A005.c omfattar titansafir- (Ti-AL,Os), tulium-YAG- {YAG =
yttrium, aluminium, granat}, tulium-YSGG- {YSGG = yttrium, svavel, granat,
granat}, alexandrit- (Cr-BeAl,O,), fargcenter "lasrar”, fargimnes "lasrar” och
viétske "lasrar”.

1. En utgangsvaglingd som understiger 600 nm och nagot av fol-
jande:
a) En utgingsenergi som o&verstiger 50 ml/puls och en
"toppeftekt” som overstiger 1 W.
b) en genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) utgangseffekt som
Overstiger 1 W.

Anm.: Avsnitt 6A005.c.1 omfattar inte fargdmneslasrar och andra vétskelasrar
med en multimodal utsignal och en végldngd av minst 150 nm och hogst 600 nm
och med samtliga f6ljande egenskaper:

1. En utgangsenergi som understiger 1,5 J/puls eller en “toppeffekt” som
understiger 20 W.

2. En genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) utgangseffekt som understiger 20
w.

2. En utgéngsvéglingd pa minst 600 nm men hogst 1 400 nm och
nagot av foljande:
a) En utgangsenergi som dverstiger 1 J/puls och en "toppeffekt”
som overstiger 20 W.
b) En genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) utgangseffekt som
Overstiger 20 W.
3. En utgangsvaglingd som Overstiger 1400 nm och nagot av
foljande:
a) En utgéngsenergi som o&verstiger 50 ml/puls och en
"toppeffekt” som Overstiger 1 W.
b) En genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) utgangseffekt som
Overstiger 1 W.

d) Andra "lasrar”, som inte omfattas av avsnitt 6A005.a, 6A005.b
eller 6A005.c, enligt foljande:
1. Halvledar "lasrar” enligt foljande:

Anm. I: Avsnitt 6A005.d.1 omfattar halvledar "lasrar” som har ett utgéende
optiskt anslutningsdon (t.ex. optisk kopplingsflita).

Anm. 2: Halvledar "lasrar” som speciellt har konstruerats for annan utrustning
klassificeras som denna andra utrustning.

a) Individuella halvledar "lasrar” med enkel transversell mod
som har ndgon av foljande egenskaper:
1. En véglingd pa hogst 1 510 nm och en genomsnittlig eller
kontinuerlig (CW) utgangseffekt som overstiger 1,5 W.
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2. En vaglangd som overstiger 1 510 nm och en genomsnitt-
lig eller kontinuerlig (CW) utgéngseffekt som Overstiger
500 mW.

b) Individuella halvledar "lasrar” med multipel transversell mod
som har ndgon av foljande egenskaper:

1. En vaglangd som understiger 1 400 nm och en genomsnitt-
lig eller kontinuerlig (CW) utgéngseffekt som Gverstiger 15 W.

2. En vaglangd pa 1 400 nm eller mer och som understiger
1900 nm och en genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) ut-
gangseffekt pa over 2,5 W.

3. En vaglangd pa 1 900 nm eller mer och som har en ge-
nomsnittlig eller kontinuerlig (CW) utgangseffekt pa dver 1 W.
¢) Individuella ’stavar’ av halvledar “lasrar” med nagon av

foljande egenskaper:

1. En véagliangd pa mindre &n 1 400 nm och en genomsnittlig
eller kontinuerlig (CW) utgangseffekt pa 6ver 100 W.

2. En vaglangd pa 1 400 nm eller mer och som understiger
1900 nm och en genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) ut-
gangseffekt pa dver 25 W.

3. En véglangd pa 1 900 nm eller mer och en genomsnittlig
eller kontinuerlig (CW) utgangseftekt pa 6ver 10 W.

d) ’Stackade system’ (matrisstackar) av halvledar "lasrar” (tva-
dimensionella system) med nagon av foljande egenskaper:

1. En vaglingd pd mindre &n 1 400 nm och med nigon av
foljande egenskaper:

a) En genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) total utgangs-
effekt under 3 kW och en genomsnittlig eller kontinuerlig
(CW) utgangs "effekttithet” som dverstiger 500 W/em®.

b) En genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) total utgéngs-
effekt lika med eller 6ver 3 kW men under eller lika med 5
kW och med en genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) ut-
gangs ’effekttithet” som dverstiger 350 W/cm®.

¢) En genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) total utgangs-
effekt som overstiger 5 kW.

d) Maximal pulsad effekttithet som Overstiger 2 500
W/em?®,

e) En rumsligt koherent genomsnittlig eller kontinuerlig
(CW) total utgangseffekt som overstiger 150 W.
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2. En véglangd storre eller lika med 1 400 nm men under 1 900 Kategori ?ﬁ)os(isl
nm och med nagon av foljande egenskaper:

a) En genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) total utgangsef-
fekt under 250 W och en genomsnittlig eller kontinuerlig (CW)
utgangs "effekttithet’ som Gverstiger 150 W/em?.

b) En genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) total utgangsef-
fekt lika med eller 6ver 250 W men under eller lika med 500 W
och med en genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) utgangs "ef-
fekttithet’ som overstiger 50 W/em®.

c¢) En genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) total utgangsef-
fekt som overstiger 500 W.

d) Maximal pulsad ’effekttithet’ som Sverstiger 500 W/cm®.

e) En rumsligt koherent genomsnittlig eller kontinuerlig
(CW) total utgangseffekt som overstiger 15 W.

3. En véglingd storre eller lika med 1 900 nm med nagon av
foljande egenskaper:

a) En genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) utgéngs ’effekt-
tathet’ som overstiger 50 W/em®.

b) En genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) utgéngseffekt
over 10 W.

c¢) En rumsligt koherent genomsnittlig eller kontinuerlig
(CW) total utgangseffekt som overstiger 1,5 W.

4. Atminstone en "laser”’stav’ enligt 6A005.d.1.c.

Teknisk anm. .
I 6A005.d.1.d avses med ’effekttithet’ den totala “laser” utgéngseffekten delad
med ytan pa det *stackade systemets’ emitter.
e) Andra ’stackade system’ (matrisstackar) av halvledar ”lasrar” dn
de som avses i 6A005.d.1.d, med alla f6ljande egenskaper:

1. Sarskilt konstruerade eller modifierade for att kombineras
med andra ’stackade system’, sa att de bildar ett storre ’stackat sy-
stem’.

2. Integrerade anslutningar, gemensamma for bade elektronik
och kylning.

Anm. I: ’Stackade system’ som har bildats genom en kombination av ’stackade
system’ (matrisstackar) av halvledar “lasrar” enligt 6A005.d.1.e och inte &r
avsedda att kombineras eller modifieras ytterligare omfattas av 6A005.d.1.d.
Anm. 2: ’Stackade system’ som har bildats genom en kombination av ’stackade
system’ (matrisstackar) av halvledar “lasrar” enligt 6A005.d.1.e och dr avsedda
att kombineras eller modifieras ytterligare omfattas av 6A005.d.1.e.
Anm. 3: 6A005.d.1.e dr inte tillimplig pd moduldra sammansittningar av enstaka
’stavar’ avsedda att séttas ihop i genomgéende stackade linedra system.
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Teknisk anm.:

1. Halvledar "lasrar” kallas ofta "laser” dioder.

2. En ’stav’ (ockséd kallad halvledar “laser’’stav’, “laser” diod ’stav’ eller
diod ’stav’) bestar av flera halvledar ”lasrar” i ett endimensionellt system.

3. En ’stackat system’ bestér av flera ’stavar’, som bildar ett tvddimensionellt
system av halvledar lasrar”.

2. Kolmonoxid(CO)"lasrar” som har négot av foljande:
a) En utgangsenergi som dverstiger 2 J/puls och en "toppeffekt”
som Overstiger 5 kW.
b) En genomsnittlig eller kontinuerlig (CW) utgéngseffekt som
Overstiger 5 kW.
3. Koldioxid (CO,)"lasrar” som har nagot av foljande:
a) En kontinuerlig (CW) utgéngseffekt som dverstiger 15 kW.
b) En pulsad utgangseffekt med en "pulslangd” som 6verstiger 10
us, och nagot av foljande:
1. En "genomsnittlig utgdngseffekt” som overstiger 10 kW.
2. En "toppeffekt” som overstiger 100 kW.
c¢) En pulsad uteffekt med en "pulslingd” som ar hogst 10 pus och
nagot av foljande:
1. En pulsenergi som dverstiger 5 J/puls.
2. En "genomsnittlig utgéngseffekt” som overstiger 2,5 kW.
4. Excimer "lasrar” som har nagot av foljande:
a) En utgangsvaglingd som inte overstiger 150 nm och nagot av
foljande:
1. En utgangsenergi som overstiger 50 mJ/puls.
2. En "genomsnittlig utgédngseffekt” som overstiger 1 W.
b) En utgangsvaglingd som overstiger 150 nm men inte 190 nm
och négot av foljande:
1. En utgangsenergi som overstiger 1,5 J/puls.
2. En "genomsnittlig utgangseffekt” som overstiger 120 W.
¢) En utgangsvéglingd som overstiger 190 nm men inte 360 nm
och négot av foljande:
1. En utgangsenergi som dverstiger 10 J/puls.
2. En "genomsnittlig utgdngseffekt” som overstiger 500 W.
d) En utgangsvagliangd som dverstiger 360 nm och nagot av fol-
jande:
1. En utgangsenergi som overstiger 1,5 J/puls.
2. En "genomsnittlig utgdngseffekt” som overstiger 30 W.

ANM.: Se avsnitt 3B001 for excimer "lasrar” som speciellt konstruerats for lito-
grafisk utrustning.
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5. "Kemiska lasrar” enligt foljande:
a) Vitefluorid (HF)"lasrar”.
b) Deuteriumfluorid (DF)"lasrar”.
¢) "Transferlasrar”, enligt foljande:
1. Syre-jod (O,-I)-"lasrar”.
2. Deuteriumfluorid-koldioxid (DF-CO,)-"lasrar”.
6. ’Icke-repetitiva pulsade’ neodymglas "lasrar” som har nagot av
foljande:
a) En "pulslangd” som inte overstiger 1 pus och en utgdngsenergi
som overstiger 50 J/puls.
b) En "pulslingd” som &verstiger 1 ps och en utgéngsenergi
som odverstiger 100 J/puls.
Anm.: ’Icke-repetitiva pulsade’ avser "lasrar” som producerar antingen en enda

utgangspuls eller som har ett tidsintervall mellan pulserna som Overstiger 1
minut.

¢) Komponenter enligt foljande:
1. Speglar som kyls antingen med ’aktiv kylning’ eller genom s.k.
heat pipes.

Teknisk anm.:

Med ’aktiv kylning’ avses en kylningsteknik for optiska komponenter dir man
anvénder en vétska under den optiska ytan (nominellt mindre &n 1 mm under den
optiska ytan) for att transportera bort virme.

2. Optiska speglar eller genomskinliga eller delvis genomskinliga
optiska eller elektrooptiska komponenter som ér sarskilt konstruerade
for att anvindas tillsammans med kontrollerade "lasrar”.

f) Optisk utrustning enligt foljande:

Anm.: For optiska element med delad 6ppning, som kan arbeta i "Super-High
Power Laser” ("SHPL")-tillampningar, se kontrollbestimmelserna for varor med
militidr anvdndning.

1. Dynamiska mitinstrument avsedda att médta vagfronter och som
kan kdnna av atminstone 50 positioner hos en striles végfront och
nagot av foljande:

a) Bildhastigheter lika med eller hogre &n 100 Hz och fasupp-
16sning som &r minst 5 % av strélens viglingd, eller

b) bildhastigheter lika med eller hogre &n 1 000 Hz och fasupp-
16sning som dr minst 20 % av strdlens vaglangd.

2. "Laser” analysutrustning som kan méta vinkelfel vid stralstyr-
ning i "Super-High Power Laser” ("SHPL")-system som é&r lika med
eller mindre dn 10 prad.
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3. Optisk utrustning och komponenter, speciellt konstruerade for
faskopplade "SHPL"-system for koherent stralkombination, med en
noggrannhet pa /10 vid beréknad vaglangd, dock hogst 0,1 um.

4. Projektionsteleskop speciellt konstruerade for att arbeta i
"SHPL"-system.

g) ’Laserutrustning for akustisk detektion’ med samtliga foljande
egenskaper:

1. En kontinuerlig (CW) utgangseffekt av minst 20 mW.

2. En laserfrekvensstabilititet som dr lika med eller béttre (mindre)
dn 10 MHz.

3. Laservaglangder som &r minst 1 000 nm och hogst 2 000 nm

4. Optisk systemupplosning béttre (mindre) dn 1 nm.

5. Optiskt signal-brus-forhallande storre 4n eller lika med 10° .

Teknisk anm.:
’Laserutrustning for akustisk detektion’ betecknas ibland som en lasermikrofon
eller mikrofon for detektion av partikelflode.

6A0006 "Magnetometrar”, "magnetiska gradiometrar”,
"induktionsmagnetometrar”, sensorer for elektriska undervattensfilt
och "kompensationssystem”, samt speciellt konstruerade komponen-
ter till dessa, enligt foljande:

Anm.: Avsnitt 6A006 omfattar inte kontrollinstrument som é&r speciellt konstrue-

rade for fiskeritillimpningar eller biomagnetiska métningar for medicinsk dia-
gnostik.

a) "Magnetometrar” och delsystem enligt foljande:

1. "Magnetometrar” som anvinder "supraledande” (SQUID)
"teknik” och har ndgon av foljande egenskaper:

a) SQUID-system som é&r konstruerade for stationért arbete,
utan speciellt konstruerade delsystem for att minska bruset vid r6-
relse och som har en ’kénslighet’ lika med eller lagre (battre) dn
50 fT rms/VHz vid frekvenser lika med 1 Hz; eller

b) SQUID-system som har en magnetometer for rorligt arbete
med en ’kiinslighet® som ér lagre (bittre) dn 20 pT rms/VHz vid en
frekvens av 1 Hz och som é&r speciellt konstruerade for att minska
bruset vid arbete i rorelse.

2. "Magnetometrar” som anvander optiskt pumpad "teknik” eller
kédrnrotationsteknik (proton/Overhauser) som har en ’kénslighet” som
ar lagre (battre) 4n 20 pT rms/\VHz vid en frekvens av 1 Hz.

3. "Magnetometrar” som anvénder fluxgate-"teknik” och som har
en ’kénslighet’ som &r lika med eller ligre (béttre) &n 10 pT rms NHz
vid en frekvens av 1 Hz.



6A006 a) (forts.)
4. Induktionsspole-"magnetometrar” som har en ’kdnslighet’ som
ar lagre (béttre) an nigot av foljande:
a) 0,05 nT rms/VHz vid frekvenser under 1 Hz,
b) 1 x 10~ nT rms/VHz vid frekvenser pa 1 Hz eller mer men
som inte overstiger 10 Hz, eller
¢) 1 Excimer 10 ~ nT rms / VHz vid frekvenser som ir storre dn
10 Hz.
5. Fiberoptiska "magnetometrar” som har en ’kénslighet’ som é&r
lagre (battre) 4n 1 nT rms/VHz.

b) Sensorer for elektriska undervattensfilt som har en ’kénslighet’
som &r lagre (battre) dn 8 nV/VHz, mitt vid 1 Hz.

¢) "Magnetiska gradiometrar” enligt foljande:

1.  "Magnetiska  gradiometrar” som  anvdnder  flera
"magnetometrar” som omfattas av avsnitt 6A006.a.

2. Fiberoptiska "induktionsmagnetometrar” som har en ’kénslig-
het’ som i det magnetiska gradientfiltet ar ldgre (battre) dn 0,3 nT/m
rms/\Hz.

3. "Induktionsmagnetometrar” som anvéinder annan "teknik” &n
fiberoptisk "teknik” och som har en ’kénslighet’ av det magnetiska
gradientfiltet som &r ldgre (béttre) dn 0,015 nT/m rms/NHz.

d) "Kompensationssystem” for magnetiska sensorer eller sensorer for
elektriska undervattensfilt som leder till en prestanda som 4r minst
lika bra som de kontrollparametrarna som anges i avsnitt 6A006.a,
6A006b eller 6A006c.

e) Elektromagnetiska mottagare for undervattensbruk som innehaller
magnetfiltssensorer som specificeras i 6A006.a eller sensorer for
elektriska undervattensfilt som specificeras i 6A006.b.

Teknisk anm.:

I avsnitt 6A006 definieras ’kanslighet’ (brusnivd) som effektivvdrdet av den
genom anordningen begriansade ldgsta brusnivan, som ar den ldgsta signal som
kan mitas.
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6A007 Gravitationsmetrar (gravimetrar) och gravitationsgradiomet-
rar, enligt foljande:

ANM.: SE AVEN AVSNITT 6A107.

a) Gravitationsmetrar som &r konstruerade eller modifierade for
markbruk och har en statisk noggrannhet som ar mindre (béttre) &n
10 puGal.

Anm.: Avsnitt 6A007.a omfattar inte markbundna gravitationsmetrar som &r
gjorda av kvartselement (Worden-typ).

b) Gravitationsmetrar som &r konstruerade for mobila plattformar,
och som har alla féljande egenskaper:
1. En statisk noggrannhet som ar mindre (béttre) dn 0,7 mGal, och
2. en driftsnoggrannhet som &r mindre (béttre) dn 0,7 mGal och
som har en instéllningstid till dess den visar stadigvarande virde som
ar mindre &n 2 minuter under vilken som helst kombination av med-
foljande korrektionskompensationer och rorelsepaverkan.

¢) Gravitationsgradiometrar.

6A008 Radarsystem, utrustning och enheter med en eller flera av
foljande egenskaper, samt speciellt konstruerade tillhérande kompo-
nenter:

ANM.: SE AVEN AVSNITT 6A108.

Anm.: Avsnitt 6A008 omfattar inte foljande:

— Sekundir 6vervakningsradar (SSR).

— Civil fordonsradar.

— Bildskdrmar eller monitorer som anvénds for flygsdkerhetskontroll (ATC).

— Meteorologisk (vdder-)radar.

— Precisionsinflygningsradarutrustning (PAR) som Overensstimmer med
Icao-standard och utnyttjar linedra (endimensionella) system med elektronisk
styrning eller mekaniskt positionerade passiva antenner.

a) Arbetar vid frekvenser fran 40 GHz till 230 GHz och som har
nagon av foljande egenskaper:

1. En genomsnittlig utgédngseffekt som dverstiger 100 mW.

2. En lokaliseringsnoggrannhet pa 1 m eller mindre (béttre) i rack-
vidd och 0,2 grader eller mindre (bittre) 1 azimut.

b) En avstdmbar bandbredd som &verstiger + 6,25 % av ’mittarbets-
frekvensen’.

Teknisk anm.:
’Mittarbetsfrekvensen’ definieras som hélften av summan av den hogsta och den
lagsta angivna arbetsfrekvensen.

¢) Samtidigt kan arbeta pa mer &n tva barfrekvenser.



6A008 j) (forts.)

d) Kan arbeta i synthetic aperture (SAR), radarmod med inverterad
synthetic aperture (ISAR), eller sidospanande flygburen (SLAR)
radarmod.

e) Innehéller antennsystem med elektronisk styrning.
f) Kan bestimma hdjden hos ett icke samarbetande mal.

g) Ar speciellt konstruerad utrustning for luftburen (monterad pa
ballong eller flygplanskropp) funktion och som har doppler ’signal-
behandling’ for att uppticka ett mals rorelse.

h) Anvinder radarsignalbehandling och nagot av foljande:
1. "Spridning av frekvensspektrat”-teknik.
2. "Radarhoppfrekvens”-teknik.

1) Utfor landbaserad operation med en maximal "instrumenterad
rickvidd” som dverstiger 185 km.

Anm.: Avsnitt 6A008.i omfattar inte foljande:
a) Radarutrustning for 6vervakning av fiskevatten.
b) Markradarutrustning speciellt konstruerad for langdistansflygsakerhetskon-
troll ("enroute air traffic control”) och med samtliga foljande egenskaper:
1. En maximal "instrumenterad réckvidd” om 500 km eller mindre.
2. Konfigurerad s& att radarns méldata endast kan sidndas en vdg frén
radarns uppstallningsplats till en eller flera civila luftkontrollcentraler.
3. Innehaller inga utrustningar for fjarrkontroll av radarns avsdkningshas-
tighet fran luftkontrollcentralen pé rutten.
4. Permanent installerad.
¢) Radar for att spara viaderballonger.

j) Ar "laser”-radar eller utrustning for att sdka och uppticka ljus (LI-
DAR = "Light Detection and Ranging”) och har nidgon av f6ljande
egenskaper:

1. Ar "rymdkvalificerad”.

2. Anviénder koherent heterodyn eller homodyn detekteringsteknik
och har en vinkeluppldsning som dr mindre (battre) an 20 prad (mik-
roradianer).

3. Ar konstruerad for att utfora batymetriska kustkartliggningar
fran luften enligt Internationella hydrografiska organisationens (IHO)
Order la Standard (5:e upplagan, februari 2008) for hydrografiska
kartldggningar, eller bdttre, med anvéndning av en eller flera lasrar
med en vaglingd som dverstiger 400 nm men inte 600 nm.

Anm. I: LIDAR-utrustning som ar speciellt konstruerad for kartliggning omfat-
tas endast av avsnitt 6A008.j.3.

Anm. 2: Avsnitt 6A008.j omfattar inte LIDAR-utrustning som ar speciellt kon-
struerad for meteorologisk observation.
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6A008 j) (forts.)
Anm. 3: Parametrarna i IHO:s Order la Standard, 5:e upplagan, februari 2008,
kan sammanfattas enligt foljande:
— Horisontell noggrannhet (95 % konfidensnivd) = 5 m + 5 % av djupet.
— Djupnoggrannhet for reducerade djup (95 % konfidensniva)
==+ (a’+ (b x d)?), dér:
a = 0,5 m = konstant djupfel, dvs. summan av alla konstanta djupfel
b = 0,013 = faktorn for djupberoende fel
b*d = djupberoende fel, dvs. summan av alla djupberoende fel
d =djup
— Detektion av strukturer = Rymdstrukturer > 2 m i djup upp till 40 m, 10 %
av djup som ér storre &n 40 m.

k) Har  "signalbehandlings”-undersystem  som  anvénder
"pulskompression”, med négot av foljande:

1. Ett "pulskompressions”-forhallande som overstiger 150.

2. En pulsbredd som ér kortare dn 200 ns.

1) Har databehandlande undersystem med nagot av foljande:

1. "Automatisk malsdkning” som for varje antennldge anger méa-
lets berdknade position bortom tidpunkten for nista antennlobspassa-
ge.

Anm.: Avsnitt 6A008.1.1 omfattar inte konfliktberedskapskapacitet i ATC-
system, eller marin eller hamnradar.

2. Anvinds inte.

3. Anvénds inte.

4. Konfigurerad for att tillhandahélla Overlagring och samband,
eller sammanslagning, av méldata inom sex sekunder fran tvé eller
flera “geografiskt atskilda” radarsensorer, sa att den aggregerade
prestandan blir bdttre dn for varje sddan enskild sensor som omfattas
av avsnitt 6A008.f eller 6A008.1.

ANM.: Se dven kontrollbestimmelserna for varor med militdr anvandning.

Anm.: Avsnitt 6A008.1.4 omfattar inte system, utrustningar eller enheter som
anvénds for marin trafikévervakning.

6A102 Stralningstéliga ’detektorer’, andra dn dem som omfattas av
avsnitt 6A002, som dr sarskilt konstruerade eller modifierade for att
skydda mot nukledra effekter (t.ex. elektromagnetiska pulser (EMP),
rontgenstralar, kombinerad tryck- och termisk effekt), och anvéndba-
ra for "missiler”, konstruerade eller specificerade for att motsta stral-
ningsnivéaer som svarar till eller 6verskrider en total strdlningsdos om
5 x 10° rads (kisel).



6A102 (forts.)

Teknisk anm.:

I avsnitt 6A102 definieras en ’detektor’ som en mekanisk, elektrisk, optisk eller
kemisk komponent som automatiskt identifierar och lagrar, eller registrerar en
retning sdsom en miljoforandring 1 tryck eller temperatur, en elektrisk eller
elektromagnetisk signal eller stralning fran ett radioaktivt material. Detta omfat-
tar ocksd komponenter som kénner av genom en "one time operation” eller miss-
lyckande.

6A107 Gravitationsmetrar (gravimetrar) och komponenter for gravi-
tationsmetrar och gravitationsgradiometrar enligt foljande:

a) Gravitationsmetrar andra &n de som specificeras i avsnitt 6A007.b,
avsedda eller modifierade for bruk i luften eller i havet, med en sta-
tisk noggrannhet eller en driftsnoggrannhet pd 7 x 10° m/s* (0,7
m@Gal) eller mindre (béttre) och en instéllningstid pa 2 minuter eller
mindre.

b) Speciellt konstruerade komponenter for gravitationsmetrar enligt
specifikation i avsnitt 6A007.b eller 6A107.a och gravitationsgradi-
ometrar enligt specifikation i avsnitt 6A007.c.

6A108 Radar och malsdkningssystem, andra dn de som omfattas av
avsnitt 6A008, enligt foljande:

a) Radar- och laserradarsystem som &r konstruerade eller modifierade
for anviandning i rymduppskjutningsfarkoster som omfattas av avsnitt
9A004 eller sondraketer som omfattas av avsnitt 9A104.
Anm.: Avsnitt 6A108.a omfattar foljande:

a) utrustning for kartlaggning av markkontur

b) bildsensorutrustning

¢) utrustning for scenkartldggning och korrelation (bade digital och analog)
d) radarutrustning for dopplernavigering.

b) Precisionsmalsokningssystem, anviandbara for ’missiler’, enligt
foljande:

1. Sokningssystem som anvénder en koddverséttare (code transla-
tor) 1 forening med antingen markbundna eller luftburna referenser
eller navigationssatellitsystem for att tillhandahélla realtidsmétningar
av position och hastighet under flygningen.

2. Avstandsmétande radar inklusive tillhdrande optiska/infraroda
sOkare med alla foljande egenskaper:

a) Vinkeluppldsning béttre dn 1,5 mrad.

b) Réckvidd av 30 km eller lingre med en avstdndsupplosning,
som dr béttre 4n 10 m rms.

c¢) Hastighetsupplosning som é&r béttre &n 3 my/s.

Teknisk anm.:
Med ’missil’ avses i avsnitt 6A108.b kompletta raketsystem och system for
obemannade luftfartyg som har en rdckvidd som &verstiger 300 km.
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6A202 Fotomultiplikatorrér med bada foljande egenskaper:
a) Fotokatodyta som é&r storre &n 20 cm’” och
b) en anodpulsstigtid pd mindre 4n 1 ns.

6A203 Kameror och komponenter, andra dn de som omfattas av av-
snitt 6A003, enligt foljande:

a) Mekaniska kameror med roterande spegel, enligt foljande, och
speciellt konstruerade tillhérande komponenter:

1. Mekaniska trumkameror (framing cameras) med en bildhastig-
het, som ar storre dn 225 000 bilder/s.

2. Svepkameror (spaltkameror) med en skrivhastighet stdrre &n 0,5
mm per mikrosekund.
Anm.: 1 avsnitt 6A203.a omfattar komponenter till sddana kameror deras synkro-

niseringselektronikenheter och rotorenheter bestdende av turbiner, speglar och
lager.

b) Elektroniska svep- (spalt-) och trumkameror, bildrér samt utrust-
ning enligt foljande:

1. Elektroniska svepkameror (spaltkameror) med vilka en tidsupp-
16sning av 50 ns eller kortare kan uppnas.

2. Bildror (streak tubes) till kameror definierade i avsnitt
6A203.b.1.

3. Elektroniska bildkameror (framing cameras) eller kameror med
elektronisk slutare med vilka kan uppnas exponeringstider om 50 ns
eller kortare.

4. Foljande bildror till bildkameror och s.k. solid state imaging-
anordningar for anvdndning med de kameror som anges i avsnitt
6A203.b.3, ndmligen

a) zonfokuserande bildforstarkarror (proximity focused) med en
fotokatod pa en transparent ledande hinna for att minska resisten-
sen for fotokatodskiktet,

b) gate- (Silicon Intensifier Target) vidikonror dér ett snabbt
system tillater slussning av fotoelektronerna fran fotokatoden in-
nan de kolliderar med SIT-plattan,

¢) elektro-optiska slutare av celltyp Kerr eller Pockel, eller

d) andra bildrér och s.k. solid-state imaging-anordningar som
har en snabb-bilds gating-tid pd mindre 4n 50 ns speciellt konstru-
erade for kameror som anges i 6A203.b.3.



6A203 (forts.) Bilaga I

. . . . Kat A2
¢) Stralningshirdade TV-kameror eller linser dértill, sérskilt utfor- atesort ?105231
made eller klassade att motstd en total strdldos pad mer dn 50 X 10°

Gy (kisel) (5 x 10° rad [kisel]) utan att forsdmras operativt.

Teknisk anm.:
Termen Gy (kisel) avser energi i J/kg som tagits upp av ett oskyddat kiselprov
nér det utsatts for joniserande strélning.

6A205 "Lasrar”, "laser”-forstarkare och oscillatorer, andra dn de som
omfattas av avsnitt 0B001.g.5, 0B001.h.6 och 6A005, enligt foljande:

ANM.: For lasrar som arbetar med kopparanga, se avsnitt 6A005.b.

a) Argon-jon-"lasrar” som har bada f6ljande egenskaper:
1. Ar verksam vid vaglingder mellan 400 nm och 515 nm, och
2. producerar en medeleffekt storre 4n 40 W.

b) Avstdmbara pulsade single-mod fargdmneslaseroscillatorer med
alla f6ljande egenskaper:

1. Verksam vid vaglangder mellan 300 nm och 800 nm,

2. producerar en medeleffekt som &r storre &n 1 W,

3. en pulsrepetitionsfrekvens hogre dn 1 kHz, och

4. en pulsbredd mindre &n 100 ns.

c) Avstidmbara pulsade fargdmneslaserforstirkare och oscillatorer
med alla f6ljande egenskaper:

1. Verksam vid vigliangder mellan 300 nm och 800 nm,

2. med en medeleffekt storre dn 30 W,

3. en pulsrepetitionsfrekvens hogre én 1 kHz, och

4. en pulsbredd mindre &n 100 ns.

Anm.: Avsnittet 6A205.c omfattar inte single-mod-oscillatorer.

d) Pulsade koldioxid-"lasrar” med alla f6ljande egenskaper:
1. Verksam vid vigliangder mellan 9 000 nm och 11 000 nm,
2. med en pulsrepetitionsfrekvens som ér hogre n 250 Hz,
3. en medeleffekt storre dn 500 W, och
4. en pulsbredd mindre &n 200 ns.

e) Para-vitefyllda Ramanceller konstruerade for drift vid en utgdende
vaglangd av 16 um och en repetitionsfrekvens som ar hogre dn 250
Hz.
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6A205 (forts.)
f) Neodym-dopade (andra dn glas) "lasrar” med en utgdngsvaglingd
mellan 1 000 och 1 100 nm och som har nigon av foljande egenska-
per:
1. Pulsexciterade och Q-switchade med en pulsléngd pa minst 1 ns
och som har nigon av foljande egenskaper:
a) En enkel transversell mod med en genomsnittlig utgangsef-
fekt som Gverstiger 40 W.
b) En multipel transversell mod med en genomsnittlig effekt
som Overstiger 50 W.
2. Har frekvensdubblering for att ge en utgangsvaglingd mellan
500 och 550 nm med en genomsnittlig utgangseffekt som dverstiger
40 W.

6A225 Hastighetsinterferometrar for métning av hastigheter over
1 km/s under tidsintervall kortare dn 10 ps.

Anm.: 6A225 omfattar hastighetsinterferometrar som VISAR (Velocity interfe-
rometer systems for any reflector) och DLI (Doppler laser interferometers).

6A226 Tryckgivare enligt foljande:
a) Manganingivare for tryck dverstigande 10 GPa.
b) Trycktransduktorer av kvartstyp for tryck dverstigande 10 GPa.

6B Test-, inspektions- och produktionsutrustning

6B004 Optisk utrustning enligt f6ljande:

a) Utrustning for métning av absoluta reflektionsfaktorn med en nog-
grannhet av + 0,1 % av reflektionsvérdet.

b) Utrustning annan &n utrustning som optiskt méter ytan med hjilp
av spridning (scattering) och som har en icke nedbliandad (unobscu-
red) 6ppning pa mer dn 10 cm, speciellt konstruerad for optisk mét-
ning utan kontakt av icke plan yta (profil) med en "noggrannhet” av 2
nm eller mindre (béttre) dn optisk begérd profil.

Anm.: Avsnitt 6B004 omfattar inte mikroskop.

6B007 Utrustning for att producera, rikta upp och kalibrera landbase-
rade gravitationsmetrar med en statisk noggrannhet som dr béttre dn
0,1 mGal.

6B008 Pulsradarsystem for métning av tvirsnitt med en séndnings-
puls om 100 ns eller mindre samt till dessa speciellt konstruerade
komponenter.

ANM.: SE AVEN AVSNITT 6B108.



6B108 System, andra &n de som omfattas av avsnitt 6B008, som &r
speciellt konstruerade for méitning av radarmélarea och som kan
anvéndas for 'missiler’ och deras delsystem.

Teknisk anm. .
Med ’missil” avses i avsnitt 6B108 kompletta raketsystem och system for obe-
mannade luftfartyg med en rickvidd som 6verstiger 300 km.

6C Material
6C002 Optiska sensormaterial enligt foljande:

a) Ren tellurmetall (Te) med en renhetsnivda som &ar bittre an
99,9995 %.

b) En kristall (inklusive epitaxiella skivor ["wafers”]) av ndgot av
foljande:

1. Kadmiumzinktellurid (CdZnTe) med en zinkhalt som understi-
ger 6 % i *molfraktion’.

2. Kadmiumtellurid (CdTe) oberoende av renhetsgrad, eller

3. kvicksilverkadmiumtellurid (HgCdTe) oberoende av renhets-
grad.

Teknisk anm..
’Molfraktion’ definieras som andelen mol av ZnTe i férhallande till summan av
mol av CdTe och ZnTe i kristallen.

6C004 Optiska material enligt foljande:

a) "Skivor” (’substrate blanks™) av zinkselenid (ZnSe) och zinksulfid
(ZnS) som framstillts genom kemisk forangningsdeposition och som
har ndgon av foljande egenskaper:

1. En volym som é&r storre dn 100 cm’.

2. En diameter som &r stérre dan 80 mm med en tjocklek pd minst
20 mm.

b) Handtagsformade (halvrunda) stycken av nagot av féljande elek-
trooptiska material:

1. Kaliumtitanarsenat (KTA) (CAS 59400-80-5).

2. Silvergalliumselenid (AgGaSe;) (CAS 12002-67-4).

3. Talliumarsenikselenid (TI3AsSes, dven kdnt som TAS) (CAS
16142-89-5).

¢) Icke linjéra optiska material med foljande egenskaper:

1. Tredje ordningens mottaglighet (chi 3) pa 10° m*/V? eller mer,
och

2. en svarstid som dr mindre 4n 1 ms.
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d) "Skivor” (”substrat blank™) av kiselkarbid eller beryllium-
beryllium (Be-Be) dér det deponerade materialet 6verstiger 300 mm i
diameter eller huvudaxellangd.

e) Glas, inklusive smailt kvarts, fosfatglas, fluorfosfatglas, zirkonium-
fluorid (ZrF4) (CAS 7783-64-4) och hafniumfluorid (HfF;) (CAS
13709-52-9), som har samtliga foljande egenskaper:

1. en hydroxyljon (OH-)koncentration som dr mindre 4n 5 ppm,

2. en renhetsniva fran ingdende metaller mindre dn 1 ppm, och

3. hog homogenitet (brytningsindexvariation) mindre &n 5 x 10°°,

f) Syntetiskt producerade diamantmaterial med en absorption som &r
mindre dn 10~ cm™' for vaglingder som Sverstiger 200 nm men inte
14 000 nm.

6C005 Syntetiska kristallina vdrdmaterial for "lasrar” i obearbetad
form enligt foljande:

a) Titan-dopad safir.
b) Alexandrit.

6D Programvara

6D001 "Programvara” speciellt utformad for "utveckling” eller
"produktion” av utrustning som omfattas av avsnitten 6A004, 6A005,
6A008 eller 6B008S.

6D002 "Programvara” speciellt utformad for "anvédndning” av utrust-
ning som omfattas av avsnitten 6A002.b, 6A008 eller 6B008S.

6D003 Annan "programvara”, enligt foljande:

a) "Programvara” enligt foljande:

1. "Programvara” speciellt utformad for att skapa akustiska stralar
for "realtidsbearbetning” av akustiska data som insamlats fran passi-
va mottagare i bogserade hydrofoner som arbetar i grupp.

2. "Kéllkod" for "realtidsbearbetning” av akustiska data som in-
samlats fran passiva mottagare i bogserade hydrofoner som arbetar i
grupp.

3. "Programvara” speciellt utformad for att skapa akustiska stralar
for "realtidsbearbetning” av akustiska data som insamlats fran passi-
va mottagare och som utnyttjar kabelsystem for bottnar eller havsvi-
kar.

4. "Kéllkod" for "realtidsbearbetning” av akustiska data som in-
samlats fran passiva mottagare och som utnyttjar kabelsystem for
bottnar eller havsvikar.



6D003 (forts.)
5. ”Programvara” eller “kéllkod”, sirskilt utformade for allt f6l-
jande:
a) “Realtidsbearbetning” av akustiska data frdn sonarsystem
enligt 6A001.a.1.e.
b) Automatisk upptickt, klassificering och lokalisering av dyka-
re eller simmare.
ANM.: For "programvara” eller “kéllkod” for upptéckt av dykare, sdrskilt utfor-

mad eller modifierad for militdr anvindning, se den kontrollbestimmelserna for
varor med militdr anvindning.

b) Anvinds inte.

¢) "Programvara” som &r utformad eller modifierad for kameror som
innehéller "fokalplansmatriser” som omfattas av avsnitt 6A002.a.3.f
och som &r utformad eller modifierad for att avldgsna begridnsningen
av bildhastigheten och gora det mojligt for kameran att dverskrida
den bildhastighet som anges i avsnitt 6A003.b.4, anm. 3.a.

d) Anvinds inte.
e) Anvénds inte.

f) "Programvara” enligt foljande:

1. "Programvara” speciellt utformad for "kompensationssystem”
med avseende pa magnetfilt och elektriska falt for magnetiska givare
konstruerade for drift p4 mobila plattformar.

2. "Programvara” speciellt utformad for att uppticka avvikelser i
magnetfélt och elektriska félt pd mobila plattformar.

3. "Programvara” sirskilt utformad for “realtidsbearbetning” av
elektromagnetiska data som insamlats fran sddana elektromagnetiska
mottagare for undervattensbruk som specificeras i 6A006.e.

4. ”Kallkod” for realtidsbearbetning” av elektromagnetiska data
som insamlats frdn sadana elektromagnetiska mottagare for undervat-
tensbruk som specificeras i 6A006.e.

g) "Programvara” speciellt utformad for att korrigera for rorelsers
inflytande pa gravitationsmetrar eller gravitationsgradiometrar.
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6D003 (forts.)
h) "Programvara” enligt foljande:

1. ”Programvara” for flygkontrolltjinst (ATC) utformad for att
installeras i datorer av standardtyp vid en luftdvervakningscentral och
1 stand att ta emot maldata fran mer 4n fyra priméarradarstationer.

2. "Programvara” for konstruktion eller "produktion” av radomer,
som har bada foljande egenskaper:

a) Speciellt konstruerade for att skydda de "elektroniskt styrbara
infasade antennsammansittningarna” som omfattas av avsnitt
6A008.¢.

b) Resulterar i ett antenndiagram som har en ’genomsnittlig
sidlobsniva’ som ar mer dn 40 dB under maxvirdet av huvudlo-
bens niva.

Teknisk anm.:

Med ’genomsnittlig sidlobsnivd’ avses i avsnitt 6D003.h.2.b en nivd som mits
over hela antennsammansittningen utom den vinkel ddr huvudloben och de tva
forsta sidoloberna pé vardera sidan om huvudloben finns.

6D102 "Programvara” speciellt utformad eller modifierad for
"anvandning” av varor som omfattas av avsnitt 6A108.

6D103 "Programvara”, speciellt utformad eller modifierad fér *missi-
ler’, som efter avslutad flygning behandlar inspelade data for faststél-
lande av farkostens position under hela flygvagen.

Teknisk anm.:
Med ’missil’ avses i avsnitt 6D103 kompletta raketsystem och system for obe-
mannade luftfartyg som har en rickvidd som dverstiger 300 km.

6E Teknik

6E001 "Teknik” enligt den allminna anmérkningen rorande teknik
for "utveckling” av utrustning, material eller "programvara” som
omfattas av avsnitten 6A, 6B, 6C eller 6D.

6E002 "Teknik” enligt den allmidnna anmirkningen rérande teknik
for "produktion” av utrustning eller material som omfattas av avsnit-
ten 6A, 6B eller 6C.



6E003 Ovrig "teknik” enligt foljande:

a) "Teknik” enligt foljande:

1. ”Teknik” som “erfordras” for behandling och beldggning av
optiska ytor for att uppnd en ’optisk tjocklek’ likformighet som ar
99,5 % eller béttre for optiska ytor med en diameter eller huvudaxel
som &dr minst 500 mm och vars totala forluster (absorption och sprid-
ning) ir mindre dn 5 x 10 .

Anm.: Se dven avsnitt 2E003.f.

Teknisk anm.:
Den ’optiska tjockleken’ dr lika med den matematiska produkten av refraktions-
indexet och den fysiska tjockleken av ytan.

2. Optisk tillverknings-"teknik” med enpunkts diamantslipnings-
teknik med en ytnoggrannhet som &r béttre d&n 10 nm rms pé icke
plana ytor som dverstiger 0,5 m”.

b) "Teknik” som "erfordras” for "utveckling”, "produktion” eller
"anviandning” av speciellt konstruerade diagnostiska instrument eller
objekt 1 anldggningar dar hogeffekts-"lasrar” ("Super High Power
Laser” ["SHPL"]) testas eller for utvardering av material som bestra-
lats med "SHPL"-stralar.

6E101 "Teknik” enligt den allmdnna anméirkningen rérande teknik
for "anvindning” av utrustning eller "programvara” som omfattas av
avsnitten 6A002, 6A007.b och c, 6A008, 6A102, 6A107, 6A108,
6B108, 6D102 eller 6D103.

Anm.: Avsnitt 6E101 omfattar endast "teknik” for utrustning som omfattas av
avsnitt 6A008 ndr utrustningen ar konstruerad for luftfarkoster och kan anvéndas
i "missiler”.

6E201 "Teknik” enligt den allmdnna anmirkningen rérande teknik
for "anvdndning” av utrustning som omfattas av avsnitten 6A003,
6A005.2.2, 6A005.b.2, 6A005.b.3, 6A005.b.4, 6A005.b.6, 6A005¢c.2,
6A005.d.3.c, 6A005.d.4.c, 6A202, 6A203, 6A205, 6A225 eller
6A226.
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